"
Z
[
2
L
[
Z
o
L
-
Z
-

e ELITE ROBOTS







Unternehmensprofil

Immer einfacher als zuvor

ragenden Ruf bei Anwendern in der

Elite Robots ist ein globaler Anbie-
ter von Automatisierungsldsungen mit
Schwerpunkt auf kollaborativen Robo-
tern, auch bekannt als Cobots. Das 2016
gegrindete Unternehmen mit Hauptsitz
in Shanghai beschaftigt mehr als 250
Mitarbeiter, 40% davon in der Forschung
und Entwicklung, und ist der Cobot-Her-
steller mit der hoéchsten unabhangi-
gen F&E-Rate in China. Seine leichten,
schnellen und einfach zu bedienenden
Roboter liberzeugen durch ihre Zuverlas-
sigkeit und Kosteneffizienz und erfiillen
die Mission, das Leben von Unternehmen
und Privatpersonen zu vereinfachen.

Das Elite Robots-Portfolio umfasst der-
zeit die EC-Baureihe und die CS-Bau-
reihe und hat sich einen hervor-

Automobil- und Zulieferindustrie, der
3C-Branche, der Verpackungslogistik,
der Metallverarbeitung, der Gummi- und
Kunststoffindustrie, der chemischen In-
dustrie und anderen Branchen erworben.
Das Unternehmen hat bis 2022 eine chi-
nesische Betriebsstatte mit einer Flache
von mehr als 11.000 Quadratmetern
und drei strategische Auslandsnied-
erlassungen in den Vereinigten Sta-
aten, Deutschland und Japan errichtet.
Seine Cobots wurden in mehr als 20
Landern weltweit eingesetzt und von
tausenden zufriedenen Kunden
anerkannt, was das Grindungsmotto
von Elite Robots ,Immer einfacher als
zuvor“ unterstreicht.
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CANADA | ‘ ‘ EMEA Operations Center
- : Geisenfeld, Deutschland

NORWAY

UVET S NA & LATAM Operations Center

Knoxville, Vereinigte Staaten

ALGERIA

MEXICO {

NIGERIA

COLOMBIA

BRAZIL

PARAGUAY

Elite Robots hat die Vision,
das Leben von Unternehmen
und Privatpersonen zu vereinfachen,
um eine bessere Zukunft

zu ermoglichen. Elite Robots bringt
sein wachsendes Cobotsortiment in
die Welt, um die Effizienz

: zu steigern und die Kosten
@ Vertriebs- und Servicepartner fiir a"e_ Nutzer zu senken.

. Globale Niederlassungen




Unternehmensprofil

Wir sind weltweit fur Sie da!

Mit strategischen Standorten im In- und Ausland und
Uber 50 autorisierten Elite Robots-Vertriebspartnern
und -Integratoren weltweit kann Elite Robots lhnen
die beste Unterstiitzung fir Betriebszeit

und Produktivitat garantieren.
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Lander weltweite Partner |
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Unternehmensprofil

Komplexe Prozesse
einfach machen

E_ * LEICHTGEWICHT:
Die weltweit ersten kollaborativen Roboter,
die weniger wiegen und mehr heben.
Bei einem Verhaltnis von Nutzlast zu
Eigengewicht von 2:1, ist miiheloses Heben
und Tragen bei geringen Stromverbrauch
moglich.

BENUTZERFREUNDLICH:

Einfache Installation und Neuausrichtung
fur neue Aufgaben. Hochsensible
Freifahrtfunktion zum reibungslosen
Anlernen der Fahrstrecke an den Cobot.
Interaktive Programmierung von Teach-
Pendant/PC.

FLEXIBEL:

Zwischen den Modellen austauschbare
Gelenke mit #360° Drehung. Mehrwinklige
Installation (Boden/Wand/Decke).
Unterstiitzt mehrere Entwicklungssprachen
und Kommunikationsprotokolle.

EFFIZIENT:
W Maximale Geschwindigkeit von bis zu
3,2 m/s, mit 24/7 Betriebseffizienz,
gleichmaBigem Bewegungsablauf
und kontinuierlicher Bewegung zur
EE 6 1 2 Verbesserung und Beschleunigung der
Produktion.

INDUSTRIELLES DESIGN:

Robustes und stromlinienférmiges
Industriedesign aus Aluminiumlegierung.
Dank der Schutzart IP54 kann der

Roboter auch unter nicht optimalen
Umgebungsbedingungen ordnungsgeman
funktionieren.
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EC-BAUREIHE

Komplexe Prozesse einfach machen

Kollisionserkennung
Ermdglichen Sie eine sichere
Mensch-Maschine-Interaktion,
ohne sich lber Kollisionen
Ihres Roboters Gedanken
machen zu muissen.

Freier Antrieb und
Drag-and-Teach-
Funktion

Fir eine reibungslose
Positionierung des
Roboters und eine

. einfache WYSIWYG-
Leichtes und .
. Programmierung der
kompaktes Design
Bewegungsbahnen.

Der Roboter kann in

mehreren Winkeln

installiert werden -
und ist nach IP54
geschitzt, sodass er
in jeder Umgebung
eingesetzt werden
kann.

Wartungsfreundlich
Keine vorbeugende
Wartung erforderlich.
Schnell ersetzbare,
auswechselbare
Achsengelenke.

Modulare Steuerung mit
offener Schnittstelle
Unterstutzt mehrere
Kommunikationsoptionen
wie TCP/IP, MOD-BUS TCP/
RTU und CCLink.




Unternehmensprofil

Fernsteuerung iiber Web-Teach-Pendant
Benutzer kdnnen Uber das Ethernet-Protokoll
per Laptop, Telefon oder Pad mit dem Cobot
interagieren. Dies ermdglicht die Steuerung
und Uberwachung des Roboters in Echtzeit
(mit 3D-Darstellung seines Status) und eine
flexiblere Programmierung.

Robustes IP65-geschiitztes
Programmierhandgerat

mit resistivem Touchscreen
Geeignet flir den Betrieb in den
rauesten Umgebungen.
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EC63

®@ © 6

Nutzlast Arbeitsradius Wiederholbarkeit
3 kg @ 624 mm 0,03 mm
HIGHLIGHTS:

Ideal fir hochprazise und
leichtgewichtige Montage

« Kleine Stellflache, nur @ 128 mm, perfekt
fur Tischanwendungen und Arbeitsplatze
mit begrenzten Platzverhéltnissen

EMPFOHLENE BRANCHEN:
3C-Elektronik, Einzelhandel und Konsum,
Medizin, Forschung und Bildung

BEISPIELE FUR GEEIGNETE
ANWENDUNGEN:

Bestlickung, Festziehen, Montage,
Verschraubung, Qualitatskontrolle, Kochen
und Servieren

10
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Unternehmensprofil

EC63 bei einer Montagevorfiihrung.
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EC66

® © 6

Nutzlast Arbeitsradius Wiederholbarkeit
6 kg @ 914 mm 0,03 mm
HIGHLIGHTS:

* Der beliebteste und am weitesten
verbreitete Cobot der gesamten
Produktreihe

+ Geeignet fiir die Automatisierung
einer groBen Vielfalt von Ver-
arbeitungsaufgaben mit geringem
Gewicht

EMPFOHLENE BRANCHEN:
3C-Elektronik, Automobilindustrie,
chemische Industrie, Metallverarbeitung,
F&B, Logistik, erneuerbare Energien,
Medizin, Einzelhandel und Konsum

BEISPIELE FUR GEEIGNETE
ANWENDUNGEN:

Bestlickung, Festziehen, Montage,
Verschrauben, Maschinenbedienung,
Palettierung, Qualitatskontrolle, SchweiBen,
AGV-Mobilitat, Materialentnahme, Kochen
und Servieren

Unternehmensprofil

ihn in Aktion
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EC612

® © 6

Nutzlast Arbeitsradius Wiederholbarkeit
12 kg @ 1304 mm 0,03 mm
HIGHLIGHTS:

« Dank des groBen Radius von 1304
mm kann der EC612 Automati-
sierungsvorgange wie Verpacken und
Palettieren auch dann durchfihren,
wenn ein groBer Abstand zwischen
verschiedenen Arbeitsbereichen besteht

+ Die TCP-Geschwindigkeit von 3,2 m/s
macht ihn zum schnellsten Cobot in der
gesamten Produktlinie

EMPFOHLENE BRANCHEN:
Automobilindustrie, chemische Industrie,
Pharmazie, Metallverarbeitung, F&B,
Logistik

BEISPIELE FUR GEEIGNETE
ANWENDUNGEN:

Bestlickung, Anziehen mit hohem
Drehmoment, Montage, Verschrauben,
Maschinenbeschickung, Palettieren,
SchweiBen, Materialentnahme

14
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Unternehmensprofil
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EC616

® O 6

Nutzlast Arbeitsradius Wiederholbarkeit
16 kg @ 954 mm 0,03 mm
HIGHLIGHTS:

Mit einem Gewicht von 32,5 kg und einer
Nutzlast von 16 kg ist er der Cobot mit
dem besten Last-Gewicht-Verhaltnis

in der gesamten ELITE ROBOTS-
Produktpalette

+ Geeignet fur Palettierung mit hoher Last
und andere Automatisierungsszenarien,
die hohe Nutzlasten erfordern

EMPFOHLENE BRANCHEN:
Automobilindustrie, chemische Industrie,
Pharmazie, Metallverarbeitung, F&B,
Logistik

BEISPIELE FUR GEEIGNETE
ANWENDUNGEN:

Bestlickung, Anziehen mit hohem
Drehmoment, Montage, Verschrauben,
Maschinenbeschickung, Palettieren,
SchweiBen, Materialentnahme

Unternehmensprofil
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Elektronik

In diesem sich stéandig weiterentwickelnden
Industriezweig, der besonders empfindlich
auf steigende Arbeitskosten reagiert,

ist Flexibilitat von gro3ter Bedeutung.

Ein Roboter, der schnell fir neue

Aufgaben umprogrammiert oder fur neue
Produktionslinien eingesetzt werden kann,
ist das, wonach Elektronikunternehmen
suchen.

Die Produktlinie von Elite Robots bietet diese
Vorteile sowie eine zertifizierte Sicherheit,
die es menschlichen Mitarbeitern erlaubt,
den Cobot zu unterstitzen (vorbehaltlich
einer Risikobewertung) bei Aufgaben wie
Be- und Entladen, Verschrauben und Quali-
tatskontrolle.

@ihn in Aktion

Typische
Anwendungen

Bestlickung und Montage und Qualitats-
Platzierung Verschraubung kontrolle

Be- und Entladen Dosieren AGV-
von Maschinen Mobilitat

Bestlicken von Leiterplatten

18

1-zu-3-Bestiickung mit Maschinenbeschickung



Unternehmensprofil
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Automobilindustrie B

Sk B

@ihn in Aktion

Die Automobilherstellung hat eine der Typische

langsten und komplexesten Lieferketten aller

Br.anchen. Sie besteht aus.zahlrelcher\ klemer.w, Anwend u ngen

mittleren und groBen Fertigungsbetrieben, die

eine Vielzahl von Aufgaben erfillen.

seit jeher fir ihre strengen Standards und

hohe Produktivitat bekannt, aber auch fir Be- und Entladen Qualitits- Dosieren
hat Elite Robots diese Anforderungen
mit Industrierobotern, um bestimmte Verschraubung

ihren Bedarf an Anpassung und Flexibilitat, von Maschinen kontrolle
vollstandig erfillt und bedient eine sténdig
Automatisierungsaufgaben zu erfillen.

Von der Maschinenbeschickung bis hin zur
Inspektion und Montage ist diese Branche

um schnell auf sich andernde Kundenwlnsche
p.
wachsende Anzahl von Erstausriistern und

reagieren zu kdnnen. Im Laufe der Zeit
Subunternehmern, oft sogar in Verbindung Montage und Palettieren Polieren

Verschrauben der Riickleuchten Verschraubung von Karosserieteilen
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Logistik / Lagerhaltung

Logistik und Lagerhaltung sind
bereichsubergreifende Sektoren, die

sich in den letzten Jahren zwar erheblich
weiterentwickelt haben, was zum Teil auf
die Verbreitung des E-Commerce in der
ganzen Welt zurlickzufiihren ist, die aber
immer wieder vor neue Herausforderungen
gestellt werden, die es zu bewaltigen

gilt, wie z. B. Unterbesetzung, teure
Arbeitskrafte, eine hohe Anzahl von
Auftragen, verkirzte Produktlebenszyklen
und sogar die Notwendigkeit, durch
schweres Heben verursachte Verletzungen
am Arbeitsplatz zu vermeiden.

Vorfiuihrung der Palettierung mit AGV

EEEm
““fwi

!:3!:":' a

ihn in Aktion

Dank der Automatisierungsldsungen,

die Elite Robots in Zusammenarbeit mit
seinen Okopartnern entwickelt hat, wird

es moglich sein, die Abh&ngigkeit von
Arbeitskraften zu reduzieren und die
Betriebskosten zu senken, indem Aufgaben
wie Kommissionierung und Verpackung
am Ende der Linie, Palettierung und
Einlagerung automatisiert werden und
Druck in Leistung umgewandelt wird.

End-of-line-Kommissionierung und -Packung in der
medizinischen Industrie

Palettieren mit Hubsaule und kundenspezifischer
Greifererweiterung

Typische Anwendungen

@ 6

Bestiickung und
Platzierung

AGV-
Mobilitat

Palettieren

20

Qualitats-
kontrolle

Sortieren



Unternehmensprofil

@
Metall / Verarbeitung

ihn in Aktion

Diese arbeitsintensive Branche ist oft °
Typische

durch 24/7-Schichten das ganze Jahr Uber

gekennzeichnet, haufig in rauen Umgebungen Anwend u ngen

und mit sich wiederholenden, kérperlich
anspruchsvollen und gefahrlichen Aufgaben.

Verringern Sie das Verletzungsrisiko und
die Fehleranfalligkeit am Arbeitsplatz E ”_) ?
erheblich und entlasten Sie Ihre Mitarbeiter NI
Yon unerwur.]SChten Arbeltsplatzﬂen, Bestiickung und Maschinen- SchweiBen
indem Sie Elite Robots Cobots fir Ihre Platzierung beschickung
SchweiBaufgaben einsetzen.

Mit einer Prazision von 0,03 mm, dem IP65- @
zertifizierten Roboterarm und der mihelosen

Wand/schrag/Decke) dank seiner leichten kontrolle von Maschinen

Bauweise werden Sie eine konstantere

Qualitat und zufriedenere Mitarbeiter haben.

Maschinenbedienungs-, Bohr- und
Installation in mehreren Winkeln (Boden/ Qualitats- Be- und Entladen Bohren
T B L
T -
1= e,

’ﬁ

LichtbogenschweiBen Be- und Entladen von Getrieben mit Maschinenbeschickung

21
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HoReCa

(Hotels, Restaurants, Catering)

Roboter werden allmahlich zu einem festen Bestand-
teil unseres Lebens. Sie bleiben nicht mehr auf Pro-
duktionsanlagen oder Labors beschrankt, sondern
Ubernehmen auch Aufgaben mit Kundenkontakt und
andere Tatigkeiten im Einzelhandel.

Restaurants, Kioske, Fast-Food-Lokale, Hotels und
andere Einrichtungen setzen zunehmend Robo-

ter ein, die einen ununterbrochenen, erstklassigen
Service bieten und gleichzeitig den Gewinn steigern.

Zubereitung von Pfannkuchen auf der
World Robot Conference

Servieren von Tee wahrend des
Nationalkongresses

Zubereiten und Servieren von Bubble Tea

Elite Robots ist seit 2017 an der Entwicklung
automatisierter Kaffee-, Eiscreme-, Tee- und anderer
unbemannter Stationen fiir den Einzelhandel beteiligt
und beliefert erfolgreich zahlreiche Unternehmen,
darunter groBe multinationale Konzerne, und setzt
seine Cobots auch bei einigen groBen nationalen Ve-
ranstaltungen ein.

Kaffeebriihens

Zubereitung von Waffeln

Typische Anwendungen

Bestiickung und Montage und
Platzierung Verschraubung

Qualitats-
kontrolle

22

Servieren

ihn in Aktion

Vorfiihrung des doppelarmigen



Unternehmensprofil
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Weitere Branchen
und Anwendungen

ihn in Aktion

T-PC-01

Integration mit Industrieroboter fur die Lackierung
von Buskaross-erien

—m

Pick-and-Place von Metallteilen Moxibustionstherapie (Traditionelle Chinesische
Medizin)

23
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EC-BAUREIHE

Roboterarm
EC63 EC66 EC612 EC616

Nutzlast 3kg 6kg 12 kg 16 kg

Radius 624 mm 914 mm 1304 mm 954 mm

Achse 6

Programmierung JBI, freie Antriebsprogrammierung, Offline-Programmierung, LUA-Skript

Stromverbrauch* 150 W 250 W 500 W 500 W

Wiederholbarkeit +0,03 mm +0,03 mm 0,03 mm 0,03 mm
Gelenk 1 +360° +360° +360° +360°
Gelenk 2 +360° +360° +360° +360°

Arbeits- Gelenk 3 +158° +165° +168° +160°

bereich der

Achsen Gelenk 4 +360° +360° +360° *360°
Gelenk 5 +360° +360° +360° *360°
Gelenk 6 +360° +360° +360° +360°
Gelenk 1 144°/s 144°/s 120°/s 120°/s
Gelenk 2 144°/s 144°/s 120°/s 120°/s

Maximale . . . o

Geschwin- Gelenk 3 180°/s 180°/s 144°/s 150%/s

zicglhlgt der  Gelenk 4 224°/s 224°/s 180°/s 210°/s
Gelenk 5 224°/s 224°/s 180°/s 210%/s
Gelenk 6 224°/s 224°/s 180°/s 210%/s

g::i?::ﬁt;gt;it 2,0 m/s 2,8 m/s 3,2m/s 2,8 m/s

IP-Einstufung IP54

Montage beliebiger Winkel

E/A-Anschliisse 2DI,2D0O, 1Al 1AO, 1RS 485

Werkzeug-E/A-Spannung 24V

gf;ﬁ::g;%ﬁ-ng 1 A (einpolig), 2 A (zweipolig)

Grundflache @ 128 mm @ 150 mm @ 200 mm @ 200 mm

Material Aluminium, Kunststoff, Stahl

Lange des Kabels 55m

Gewicht 13 kg 17,5 kg 33,5 kg 32,5 kg

Temperaturbereich 0-50°C

Relative Luftfeuchtigkeit 5%-95% (nicht kondensierend)

Zertifizierungen EN ISO 10218-1

* Normale Arbeitsbedingungen

24



Controller

Unternehmensprofil

ECé63 EC66 EC612 EC616

IP-Einstufung

E/A-Anschliisse

E/A-Stromver-
sorgung

Kommunikation

Stromquelle

GroBe (Gewicht x
Héhe x Lange)

Material
Gewicht

Temperaturbereich

Relative Luft-
feuchtigkeit

IP44
16 DI, 20 DO, 2 Al, 4 AO

24V; 2 A (intern)

1 Ethernet-Anschluss, 1 RS485/RS232, 1 USB 2.0
TCP/IP, MODBUS TCP/RTU, EtherNet/IP, Profinet, CCLink

100-240 VAC, 50-60 Hz (M: 19-72VDC)
505 mm x 448 mm x 245 mm

Aluminium, Stahl
15 kg 17 kg
0-50°C
5%—-95% (nicht kondensierend)

Teach-Pendant

GroBe der Bildschirman-
zeige
Eingabemethode

307,34 mm

Resistiver Touchscreen, physische Tasten

Auflésung 1280 x 800 Pixel
Material Aluminium, Kunststoff
Gewicht 1,8 kg
IP-Einstufung IP65

Lange des Kabels 55m

Relative Luftfeuchtigkeit

5%—-95% (nicht kondensierend)

25
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CS-BAUREIHE

CcCS6e3 CS 66
16,5 kg 22 kg
Gewicht

3 kg 6 kg

624 mm 914 mm

0,03 mm +0,03 mm

Wiederholbarkeit

26



1304 mm

#0,03 mm

Unternehmensprofil

lhr Uberlegener
Partner fiir die
Automatisierung

Die CS-Baureihe, das jlingste Mitglied der Elite
Robots-Familie kollaborativer Roboter, ist eine
Cobot-Plattform, die auf einer neuen Software-
und Hardware-Infrastruktur und einer véllig

neu gestalteten Benutzeroberflache basiert und
verbesserte Sicherheit, Benutzerfreundlichkeit
und hohe Erweiterungsfahigkeit bietet, wahrend
sie gleichzeitig eine schnelle Kapitalrendite
gewahrleistet.

Wie ihr Akronym (Cobot Superior) bereits andeutet,
wurde die CS-Baureihe mit dem Ziel konzipiert und
entwickelt, die Produktivitat durch Anwendung

des so genannten ,,4-S-Prinzips“ auf ein h6heres
Niveau zu bringen: safe, simple, scalable and
sustainable.

+ SAFE:
Die CS-Baureihe wurde gemaB den
Sicherheitsnormen ISO 10218-1 und 13849-
1, PLd-Kategorie 3, entwickelt und verfligt
Uber 20 konfigurierbare Sicherheitsfunktionen,
einschlieBlich Position, Geschwindigkeit, Kraft und
Leistung.

« SIMPLE:
Intuitive, benutzerfreundliche und anpassbare
grafische Benutzeroberflache mit Flussdiagramm-
Software. Leistungsstarke, flexible und vielseitige
Python-basierte Programmiersprache.

« SCALABLE:
Java-basierte, erweiterbare modulare Architektur.
Umfangreiche Konnektivitat (einschlieBlich
Profinet, Modbus RTU, ModbusTCP, Ethernet
IP, RS485 und TCP/IP) und konfigurierbare E/A-
AnschlUsse fur erweiterte Kommunikations- und
Integrationsmdglichkeiten.

+ SUSTAINABLE:
Hervorragendes Preis-Leistungs-Verhaltnis,
keine regelmaBige Wartung erforderlich.
Die schnell austauschbaren Gelenke und die
integrierte Hauptplatine lassen sich bei Bedarf
leicht reparieren und austauschen. Lebenslanger
technischer Support.
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CS-BAUREIHE

8-poliges Design mit

lhr U berlegener Partner Standardschnittstelle
oo o o o und 4 konfigurierbaren
fu r d e AUtO mat|8|eru ng digitalen E/A-Anschliissen

Unterstitzt NPN-, PNP- und
Mehrfarbi Push/Pull-Ausgang fir breite
ehriarbiger EoAT-Kompatibilitat und

LEI?-Ring erhohte Flexibilitat.
Zur Anzeige der

Betriebsart.

Mehr Leistung

12/24V Spannung, 3 A (drei
Pins), 2 A (zwei Pins), 1 A (ein
Pin) Stromversorgung.

Verlangerte
Handgelenkform
Zur Vermeidung von
Quetschungen fir
mehr Sicherheit.

Dickerer Roboterarm
Sorgt fur mehr Steifigkeit
und Haltbarkeit. Schutzart
IP65/68.

Verbesserte Gelenkform
Fir einen einfacheren und
schnelleren Austausch.

28



12,1” Programmierhandgerét
Mit kapazitivem Full-Touch-
Bildschirm. Ergonomisches
Design fir Links- und
Rechtshéander. Leicht vom
Regler abnehmbar fiir No-TP-
Szenarien.

Unternehmensprofil

Verbesserte Benutzerinteraktion
Java-basierte Software-Schnittstelle
mit einfacher und intuitiver
Navigation und einer erweiterbaren
und anpassbaren modularen Ar-
chitektur. Leistungsstarke, flexible
und vielseitige Python-basierte
Programmiersprache. Gleichzeitige
Aktualisierung von Steuerung und
Gelenken mit einem Klick. Benutzer
kdnnen mit dem Cobot interagieren,
um ihn zu Gberwachen, zu steuern und
zu programmieren, entweder aus der
Ferne, per Laptop, Telefon oder Pad,
sowie Uber das mitgelieferte Pro-
grammierhandgerat.

¢ Mehr E/A-Anschliisse:
8 Cl, 8 CO; 24 DI, 24 DO;
2 Al, 2 AO; 4 digitale
Hochgeschwindigkeits-Eingange

e E/A-Stromversorgung:
3 A (intern) und 6 A (extern)

¢ Erweiterte
Kommunikationsméglichkeiten:
3 Ethernet-Anschlisse (FB1/FB2/
FB3), 1 RS485, 1 USB 2.0,1 USB
3.0, 1 MiniDP

e Einfach zu wartende, integrierte
Hauptplatine

e Schutzart IP54

29
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CS-BAUREIHE

\,\ e

Roboterarm
CSé63 CSé66 CS612
Nutzlast 3kg 6 kg 12 kg
Radius 624 mm 914 mm 1304 mm
Achse 6
Programmierung Grafische Programmierung, Offline-Programmierung, Python-Skript
Stromverbrauch* 150 W 250 W 500 W
Wiederholbarkeit +0,02 mm +0,03 mm +0,05 mm
Gelenk 1 +360° +360° +360°
Gelenk 2 +360° +360° +360°
Arbeitsbereich _ Gelenk 3 +156° +167° +165°
der Achsen Gelenk 4 +360° +360° +360°
Gelenk 5 +360° +360° +360°
Gelenk 6 +360° +360° +360°
Gelenk 1 180°/s 150°/s 120°/s
Gelenk 2 180°/s 150°/s 120°/s
Maximale Gelenk 3 180°/s 180°/s 150%/s
Geschwindig- . . .
keit der Achse Gelenk 4 2307/s 2307/s 180°/s
Gelenk 5 230°/s 230°/s 180°/s
Gelenk 6 230°/s 230°/s 180°/s
g’;‘i‘jﬁ&?ﬂgﬁ‘:&ei . 1,5 m/s 1,5 m/s 1,5 m/s
IP-Einstufung IP65/68
Montage Jeder Winkel
E/A-Anschliisse 4 konfigurierbare DIO, 1 Al, 1 AO, 1 RS485
Werkzeug-E/A-Spannung 12V/ 24V
;’gﬁ;‘f‘z:;g'E/A'Stm"“’er' 1A (ein Pin), 2 A (zwei Pins, %-Art), 3 A (drei Pins),
Grundflache @ 128 mm @ 150 mm @ 190 mm
Material Aluminium, Kunststoff, Stahl
Lange des Kabels 55m
Gewicht 16,5 kg 22 kg 37 kg
Temperaturbereich 0-50°C

Relative Luftfeuchtigkeit

Zertifizierungen

* Normale Arbeitsbedingungen
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<90% (nicht kondensierend)
EN ISO 10218-1, EN ISO 13849, PLd Kategorie 3



Controller

Unternehmensprofil

IP-Einstufung

E/A-Anschliisse

Digitaler Hochgeschwin-
digkeitseingang
E/A-Stromversorgung

Kommunikation

Stromquelle

GroBe (Gewicht x Hohe x
Lange)

Material

Gewicht
Temperaturbereich

Relative Luftfeuchtigkeit

P54
8 Cl, 8 CO; 24 DI, 24 DO; 2 Al, 2 AO

4

24 V; 3 A (intern), 6 A (extern)

3 Ethernet-Anschlisse (FB1/FB2/FB3), 1 RS485, 1 MiniDP,
1USB 2.0,1 USB 3.0
TCP/IP, MODBUS TCP/RTU, EtherNet/IP, Profinet

100-240 VAC, 50-60 Hz
505 mm x 432 mm x 257 mm

Aluminium, Stahl
14 kg
0-50°C
<90% (nicht kondensierend)

Teach-Pendant

GrofBe der Bildschirm-

anzeige
Eingabemethode
Auflosung

Material

Gewicht

IP-Einstufung

Lange des Kabels
Relative Luftfeuchtigkeit

307,34 mm

Kapazitiver Touchscreen
1280 x 800 Pixel
Aluminium, Kunststoff
2,1 kg
IP54
55m
<90% (nicht kondensierend)
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e ELITE ROBOTS

Ein umfassendes Netz
von Okopartnern

Durch die Zusammenarbeit mit fachkundigen sich den spezifischen Bedirfnissen jedes
Drittherstellern (oft als ,Okopartner bezeichnet) Endbenutzers anzunéghern, um ihm die

von Endeffektor-L&sungen und anderen bestmdgliche Losung in Bezug auf Effizienz,
Zusatzgeraten filr seine Roboterarme, stellt Elite Zuverlassigkeit, Sicherheit und Komfort zu
Robots sicher, dass seine Kunden eine breite, bieten.

vielfaltige und flexible Auswahl haben.
Hier sind einige Beispiele fur Lésungen, die

Auf diese Weise ist es moglich, von dem durch die Zusammenarbeit zwischen Elite Robots
standardisierten Ansatz, der fiir einige traditionelle  und einigen seiner zuverlassigsten Okopartner
Robotikszenarien typisch ist, wegzukommen und entstanden sind.

EoATs (End-of-Arm-Tools):

.7 ; _

OnRobot kuu—

Gimatic EQC (elektrischer

Onrobot elektrischer
Sauggreifer fiir Greifer Schnellwechsler) Greifer

die Palettierung
T wwey

RT Robotics wei
Greifer

cher Robotiq Hand-E HIWIN elektrischer Greifer

elektrscher Greif

| | l o

L= =

DH Robotics elektrischer
Greifer

DDK Schraubendreher Onrobot-Schleifmaschine
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Unternehmensprofil

Vision-Systeme:

Sortierlosung mit Solomon SENSOPART Kamera HikVision 2D-Kamera
3D-Kamera fiir Positionierungs-
genauigkeit

AGVs (fahrerlose Transportsysteme):

Mobilitatslosung mit AMR-Demonstration Standard Robots AGV +

Youibot AGV mit Geek+ AGV fiir Mech-Mind-Kamera fiir
die Betankung von die CNC-Industrie
E-Fahrzeugen

Sonstiges:

I &

EWELLIX Hubséule SICK Backyard D1200 Hubsaule
Sicherheitsabstandssensor auf Standard Robots AGV
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e ELITE ROBOTS

Kunden, die uns vertrauen:
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Kontakt

t’ ELITE ROBOTS

ABICOR

NZEL=

Roland Winklhofer

Techn. Verkaufer-Senior

Produkt Manager Cobot

Technical Sales Reprasentotive-senior

product manager cobel

Binzel Gesellschalt m.b.H

VogelweiderstraBe 440 - 5020 Salzburg

Austric

T +436626289110
M +43664452) 666
winklhofer@binzel-abicor.at

htips:// youtube.com/@rolan dwinklhofer

www_binzel-abicor.com

contact@elibot.com Eliterobots EliterobotsOfficial Elite Robots





